附件3：

2018年全国职业院校技能大赛中职组

工程测量赛项理论考试样题

1、 单选题（1～60，每题1分）
1.地球上自由静止的水面，称为（     ）。

A.水平面                     B.水准面  

C.大地水准面                 D.地球椭球面

2.绝对高程指的是地面点到（     ）的铅垂距离。

A.假定水准面                 B.水平面  

C.地球椭球面                 D.大地水准面

3.1956年黄海高程系中我国的水准原点高程为（    ）。

A.72.260 m                    B.72.289 m   

C.72.269 m                    D.72.280m

4.已知A点高程

，高差
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 ，则B点的高程为（     ）。
A.74.584m                   B.69.936m  
C.-74.584m                  D.-69.936m
5.由测量平面直角坐标系的规定可知（     ）。
A.象限与数学平面直角坐标象限编号及顺序方向一致
B.X轴为纵坐标轴，Y轴为横坐标轴
C.方位角由纵坐标轴逆时针量测0°～360°
D.东西方向为X轴，南北方向为Y轴
6.测量工作的基本原则是从整体到局部、（    ）、从高级到低级。
A.先控制后细部             B.先细部后控制  
C.控制与细部并行           D.测图与放样并行
7.从水准测量的原理中可以看出，水准测量必需的仪器和工具是（    ）。
A.水准仪、垂球             B.经纬仪、觇牌  
C.水准仪、水准尺           D.经纬仪、钢尺
8.自动安平水准仪的特点是（    ）使视线水平。

A.用圆水准器和管水准器   B.用安平补偿器代替圆水准器
C.用安平补偿器和管水准器 D.用安平补偿器代替管水准器
9.微倾式水准仪观测操作步骤是（     ）。
A.仪器安置、粗平、调焦照准、精平、读数
B.仪器安置、粗平、调焦照准、读数
C.仪器安置、粗平、精平、调焦照准、读数
D.仪器安置、调焦照准、粗平、读数
10.产生视差的原因是（     ）。
A.观测时眼睛位置不正确    B.物镜调焦不正确
C.前后视距不相等          D.物像与十字丝分划板平面不重合
11.微倾水准仪安置符合棱镜的目的是（     ）。
A.易于观察圆气泡的居中情况 B.提高管水准器气泡居中的精度
C.保护管水准器             D.提高圆水准器气泡居中的精度
12.某站水准测量时，由A点向B点进行测量，测得AB两点之间的高差为+0.416m，且B点水准尺的中丝读数为2.376m，则A点水准尺的中丝读数为（     ）m。
A.1.960                  B.2.792     
C.2.892                  D.2.960
13.国家标准《工程测量规范》（GB50026-2007）规定，四等水准测量中红黑面高差之差不得超过（     ）mm。
A.1                    B.2    
C.3                    D.5  
14.一闭合水准路线测量6测站完成，观测高差总和为+12mm，其中两相邻水准点间均为2个测站完成，则其高差改正数为（     ）。
A.-4mm                 B.-2mm  
C.+2mm                 D.+4mm
15.等外水准测量闭合差限差计算公式
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mm，式中L的单位为（     ）。
A.毫米                B.厘米  
C.米                  D.千米
16.水准测量计算校核
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和h=H终-H起可分别校核（     ）是否有误。

A.水准点高程、水准尺读数    B.水准点高差、记录

C.高程计算、高差计算        D.高差计算、高程计算

17.附合水准路线内业计算时，高差闭合差采用（     ）计算。

A.
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18.下列关于测量记录的要求，叙述错误的是（    ）。

A.测量记录应保证原始真实，不得擦拭涂改。

B.测量记录应做到内容完整，应填项目不能空缺。

C.为保证测量记录表格的清洁，应先在稿纸上记录，确保无误后再填写。

D.在测量记录时，记错或算错的数字，只能用细斜线划去，并在错数上方写正确数字。

19.用水准仪进行水准测量时，要求尽量使前后视距相等，是为了（    ）。

A.消除或减弱管水准轴不垂直于仪器旋转轴误差影响

B.消除或减弱仪器下沉误差的影响

C.消除或减弱标尺分划误差的影响

D.消除或减弱仪器管水准轴不平行于视准轴的误差影响

20.水准仪置于A、B两点中间，A尺中丝读数a＝1.523m，B尺中丝读数b＝1.305m，仪器移至A点附近，尺中丝读数分别为a′＝1.701m，b′＝1.462m，则（    ）。
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21.竖直角（    ）。

A.只能为正                  B.只能为负  

C.可为正，也可为负          D.不能为零

22.经纬仪整平目的是使（    ）处于铅垂位置。

A.仪器竖轴                 B.仪器横轴  

C.水准管轴                 D.视线

23.经纬仪粗平操作应（    ）。

A.升降脚架                B.调节脚螺旋  

C.调整脚架位置            D.平移仪器

24.经纬仪望远镜的纵转是望远镜绕（    ）旋转。

A.竖轴                   B.横轴  

C.管水准轴               D.视准轴

25.测回法观测水平角时，照准不同方向的目标，照准部应（    ）旋转。

A.盘左顺时针、盘右逆时针方向   B.盘左逆时针、盘右顺时针方向

C.总是顺时针方向              D.总是逆时针方向

26.水平角测量通常采用测回法进行，取符合限差要求的上下半测回平均值作为最终角度测量值，这一操作可以消除的误差是（    ）。 

A.对中误差                   B.整平误差  

C.视准轴误差                 D.读数误差

27.
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级经纬仪观测某水平角6个测回，第三测回度盘配置应位于（    ）位置。

A.0°稍大                B.30°稍大  

C.60°稍大               D.90°稍大

28.水平角测量时，角值β＝b－a。现已知读数a为182°33′24″，读数b为102°42′12″，则角值β是（    ）。

A.－280°08′48″         B.－79°51′12″  

C.79°51′12″            D.280°08′48″
29.下列记录格式正确的是（    ）。

A.28°6′6″              B.28°6′06″  

C.28°06′06″            D.028°06′06″

30.下列关系中，（    ）不是经纬仪应满足的条件。

A.横轴垂直于竖轴           B.视准轴垂直于横轴

C.水准管轴垂直于竖轴       D.视准轴垂直于竖轴

31.经纬仪如存在指标差，将使观测结果出现（    ）。

A.一测回水平角不正确       

B.盘左和盘右水平角均含指标差

C.盘左和盘右竖直角均含指标差 

D.一测回竖直角不正确

32.观测水平角时，采用改变各测回之间水平度盘起始位置读数的办法，可以削弱（    ）的影响。

A.度盘偏心误差           B.度盘刻划不均匀误差

C.照准误差               D.对中误差

33.已知AB直线的仰角
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34.确定直线与（    ）之间的夹角关系的工作称为直线定向。

A.标准方向                B.东西方向   

C.水平方向                D.基准线方向

35.已知A（10.00，20.00）和B（20.00，30.00），则
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（    ）。

A.14.14                  B.28.28   

C.42.42                  D.56.56

36.象限角的角值为（    ）。

A.0°～90°             B.0°～180°  

C.0°～270°            D.0°～360°
37.方位角
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＝255°，右夹角∠ABC＝290°，则
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分别为（    ）。

A.75°、5°             B.75°、145°  

C.105°、185°          D.105°、325°
38.用钢尺丈量某段距离，往测为112.314m，返测为112.329m，则相对误差为（    ）。

A.1/3286                 B.1/5268 

C.1/7288                 D.1/7488
39.坐标增量的“＋”或“－”决定于方位角所在的象限，当方位角在第Ⅳ象限，则（    ）。

A.
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40.测量误差按其性质可分为（    ）和系统误差。

A.偶然误差                B.中误差   

C.粗差                    D.平均误差
41.在一定观测条件下偶然误差的绝对值不超过一定限度，这个限度称为（    ）。

A.相对误差              B.绝对误差偶然误差  

C.允许误差              D.平均中误差
42.钢尺的尺长误差对丈量结果的影响属于（    ）。

A.偶然误差              B.系统误差  

C.粗差                  D.相对误差

43.在相同的观测条件下进行一系列的观测，如果误差出现的符号和大小具有确定性的规律，这种误差称为（    ）。

A.偶然误差             B.极限误差  

C.相对误差             D.系统误差

44.丈量一正方形的4个边长，其观测中误差均为±2cm，则该正方形的周长中误差为（    ）。

A.±0.5cm               B.±2cm    

C.±4cm                 D.±8cm

45.在观测次数相对不太多的情况下，可以认为大于（    ）倍中误差的偶然误差实际不出现。

A.1                      B.2      

C.3                      D.4

46.附合导线的转折角，一般用（    ）进行观测。

A.测回法                  B.方向观测法  

C.三角高程法              D.二次仪器高法

47.导线坐标增量闭合差调整的方法是（    ）。

A.反符号按边长比例分配      B.反符号按边数平均分配

C.按边长比例分配            D.按边数平均分配

48.国家标准《工程测量规范》（GB50026-2007）规定：三级导线的导线全长相对闭合差容许值为（    ）。

A.1/5000                   B.1/10000    

C.1/15000                  D.1/35000
49.闭合导线观测转折角一般是观测（    ）。

A.左角                     B.右角    

C.外角                     D.内角

50.实测四边形内角和为359°59′24″，则角度闭合差及每个角的改正数为（    ）。

A.＋36″、－9″           B.－36″、＋9″  

C.＋36″、＋9″           D.－36″、－9″

51.地形图的比例尺是1:500，则地形图上1mm表示地面的实际的距离为（    ）。

A.0.05m                 B.0.5m   

C.5m                    D.50m

52.下列各种比例尺的地形图中，比例尺最大的是（    ）。

A.1:5000               B.1:2000   

C.1:1000               D.1:500

53.下列关于比例尺精度，说法正确的是（    ）。

A.比例尺精度指的是图上距离和实地水平距离之比

B.比例尺为1:500的地形图其比例尺精度为5 cm

C.比例尺精度与比例尺大小无关

D.比例尺精度可以任意确定

54.下面选项中不属于地性线的是（     ）。

A.山脊线               B.山谷线  

C.山脚线               D.等高线

55.地形图的等高线是地面上高程相等的相邻点连成的（    ）。

A.闭合曲线            B.曲线  

C.闭合折线            D.折线

56.下列选项中，不属于施工测量内容的是（    ）。

A.建立施工控制网     B.建筑物定位和基础放线

C.建筑物的测绘       D.竣工图的编绘

57.在布设施工控制网时，应根据（    ）和施工地区的地形条件来确定。

A.建筑总平面设计图    B.建筑平面图  

C.基础平面图          D.建筑立面及剖面图

58.建筑方格网布网时，方格网的主轴线与主要建筑物的基本轴线平行，方格网之间应长期通视，方格网的折角应呈（    ）。

A.45°                B.60°  

C.90°                D.180°

59.建筑物的定位依据必须明确，一般有以下三种情况：城市规划部门给定的城市测量平面控制点；城市规划部门给定的建筑红线或规划路中线；（    ）。

A.甲方在现场随意指定的位置    B.原有永久性建（构）筑物

C.场地四周临时围墙            D.原有人行小路

60.在建筑物放线中，延长轴线的方法主要有两种：（  ）和轴线控制桩法。

A.平移法                    B.交桩法   

C.龙门板法                  D.顶管法

2、 多选题（61～80，每题2分）
61.关于大地水准面的特性，下列描述正确的是（    ）。
A.大地水准面有无数个     B.大地水准面是不规则的曲面
C.大地水准面是唯一的     D.大地水准面是封闭的
E.大地水准面不是光滑的曲面
62.传统的测量方法确定地面点位的三个基本观测量是（    ）。
A.水平角                  B.竖直角  
C.坡度                    D.水平距离 
E.高差
63.水准器的分划值越大，说明（    ）。
A.内圆弧的半径大         B.其灵敏度低  
C.只做粗平（概略整平）   D.整平精度低  
E.整平精度高，可以作为精确整平使用
64.工程测量中常用的高程测量方法有（    ）。

A.几何水准测量           B.三角高程测量  

C.气压高程测量           D.重力高程测量  

E.GPS测量

65.全站仪有三种常规测量模式，下列选项不属于全站仪的常规测量模式的是（    ）。

A.角度测量模式          B.方位测量模式  

C.距离测量模式          D.坐标测量模式

E.高差测量模式

66.单一水准路线的布设形式有（    ）。

A.闭合水准路线          B.四等水准路线  

C.附合水准路线          D.等外水准路线  

E.支水准路线

67.附合水准路线内业计算时，高差闭合差不得用（   ）计算。
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68.水准仪i角不是指（    ）在竖直面上的投影夹角。

A.纵丝与视准轴            B.管水准轴与视准轴  

C.管水准轴与横丝          D.视准轴与圆水准器轴

E.横丝与视准轴

69.关于水准仪检验顺序，下列说法不正确的是（    ）。

①管水准轴平行于视准轴

②十字丝横丝与垂直轴垂直

③圆水准轴与垂直轴平行

A.①②③                  B.①③②      

C.②①③                  D.③①②

E.③②①

70.在水准测量时，属于测量员应遵守的基本工作要求是（    ）。

A.应力求前、后视的视线等长   

B.不准用手扶在仪器或脚架上，也不准两脚跨在一支脚架腿上观测

C.搬动仪器时，无论迁移的距离远近，无论地面是否平坦，均应将仪器装箱
D.转点要先放置尺垫，立尺必须力求竖直，不得前后、左右歪斜

E.用塔尺时，立尺人要经常检查尺子接头的卡口是否卡好，防止上节下滑

71.水准点宜设置在下列地点（      ）。

A.永久性和半永久性建筑物和构筑物上

B.地面坚实稳固之处

C.地质条件好、地势开阔便于观测之处

D.地势低湿、易于淹没之处

E.比较隐蔽、不易发现之处

72.经纬仪在必要辅助工具支持下可以直接用来测量（    ）。

A.方位角                B.水平角  

C.垂直角                D.视距  

E.坐标

73.在角度测量过程中，造成测角误差的因素有（    ）。

A.读数误差               B.仪器误差  

C.目标偏心误差           D.观测人员的错误操作  

E.照准误差

74.下列关于观测误差的叙述，正确的有（      ）。

A.经纬仪中心与测站点不在同一铅垂线上所造成的误差称为对中误差

B.对中误差可以通过观测方法消除

C.瞄准点越高，目标偏心误差越大

D.水平角观测时应尽量使标杆竖直，瞄准时尽可能瞄准标杆底部

E.测角精度要求较高时，应用垂球代替标杆

75.直线方向通常用该直线的（     ）来表示。

A.方位角                   B.坐标增量  

C.象限角                   D.坡度  

E.垂直角

76.偶然误差具有（    ）特性。

A.有限性                   B.集中性   

C.对称性                   D.规律性   

E.抵偿性

77.国家标准《工程测量规范》（GB50026-2007）规定，导线点位选择应符合（    ）规定。

A.土质坚实、稳定可靠的地方    
B.相邻点之间视线可以穿越烟囱、散热塔、散热池等发热体及强电磁场

C.便于寻找、保持和引测      
D.视野相对开阔

E.便于加密、扩展

78.测设的三项基本工作是（    ）。

A.已知水平距离的测设        B.已知坐标的测设

C.已知坡度的测设            D.已知水平角的测设

E.已知设计高程的测设
79.地形图基础知识有关概念：地表面固定性的人为的或天然的物体不能称为（   ）。

A.地表                 B.地球 

C.地理                 D.地标
E.地物

80.用全站仪进行坐标测量时，要先设置（    ），然后便可在坐标测量模式下通过已知站点测量出未知点的三维坐标。

A.测站点坐标          B.测站仪器高  

C.棱镜高              D.前视方位角  

E.后视方位角

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

四等水准测量样题

请参赛队独立完成指定四等闭合水准测量，具体路线按照抽签结果。起始已知高程点1A、1B、1C、1D、1E、1F、1G、1H的高程均为29.667m，观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。
2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image58.wmf]1
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起始已知点坐标
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146

.

2934

Y

，

m

415

.

5742

X

1B

1B

=

=

；

待放样点坐标为
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812

.

2591

Y

，

m

261

.

5584

X

3B

3B

=

=

，

观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image61.wmf]1
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image64.wmf]4
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image67.wmf]9
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image70.wmf]1
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
[image: image72.wmf]m
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image73.wmf]8
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起始已知点坐标
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410

.

2937

Y

，

m

950

.

5732

X

1G

1G

=

=

；

待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。

2018年全国职业院校技能大赛中职组工程测量赛项

一级导线测量及单点放样样题

请参赛队独立完成指定一级闭合导线测量及单点放样任务，具体路线按照抽签结果。起始已知方位角（起始点至定向点方向）
[image: image76.wmf]3
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起始已知点坐标
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待放样点坐标为
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观测记录方法及人员分工等要求按竞赛规程执行。
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